UNIFILAR
3F-460V - 50 KA

T 3 Cables4/0 Al Porfase Is Barras -G 3TC

S 3P-800A 3P-800A 1000:5

R ABS103B [ABS103B

En Subestacion 1P-1A AR
Graduar en 1250 1P-1A FP
1P-1A Disproel]
Uvw BARRAS EN COBRE PARA 800 A- DEMANDA 700A
It DPS
3P-30A 440Vca
|ABH103
1P-4A GM TP 1000 Va 2,1739
1P-4A 2x230/2x115Vea
M2 MOLINO N° 2
TRAM /T\ M2-S§ Motor  |HP
Mz-IF 3P ;/%?3\% EATON M2 450
“320/800 $811+V85N3S
ACB 0 Siemens
M2-IR 3P
“320/800
ACB
Estos dos Int. Requieren enclavamiento mecénico
M4 ASPIRADOR
Mg-1 Int Ind |[Mg-VV 1/0 AL Motor 50
3P-100 sc000e [NV =] M4
ABH 3%|350-037G-4 M4T1/T2/T3/PE
M6 MEZCLADORA
M6-1 Int M6-SS 1/0 AL Motor 100
3P-225 Eaton =] M6
ABH $811+T18N3S M6T1/T2/T3/PE
o Siemens
U-v-w

Ing. E. Israel Henao Z

Amps
515

65

124

MOLINO 450 HP

Marzo 2022



UNIFILAR
U-v-w
3x4 cobre
I2
3P-100
ABH
U-v-w

Ing. E. Israel Henao Z

M3-1 Int M3-C OLM3 4x12 Motor
3P-15 MC-12a ’5/8 M3

ABH M3-T1/T2/T3/PE

Ms5-1 Int M5-C OLM5 4x12 Motor
3P-15 MC-12a ‘4/6 Ms

ABH M5-T1/T2/T3/PE

M7-1 Int M7-C OLM7 4x12 Motor
3P-20 MC-22a ‘9/13 o M7

ABH M7-T1/T2/T3/PE

MS8-1 Int MS8-C OLM8 4x10 Motor
3P-40 MC-40a “18/25 M8

ABH M8-T1/T2/T3/PE

Mo-1 Int Mo-C OLM9 4x12 Motor
3P-15 MC-12a ‘5/8 Mo

ABH Mo9T1/T2/T3/PE

Mio-I Int Mio-C OLM10 4x14 Motor
3P-20 ‘5/8 Mio

ABH MC-12a M10-T1/T2/T3/PE

Mi1-1 Int Mi11-C OLM11 4x14 Motor
3P-20 “7/10 M1

ABH MC-22a M11T1/T2/T3/PE

Mi2-1 Int Mi2-C OLM12 4x14 Motor
3P-20 OL Mi2

ABH MC-22a ‘9/13 M12T1/T2/T3/PE

Mi13-1 Int M13-C OLM13 4x14 Motor
3P-20 ‘5/8 Mi13

ABH MC-12a M13T1/T2/T3/PE

Mi4-1 Int OLM14 Motor
3P-15 2 Mi4

ABH Mi4 T1/T2/T3/PE

Mi5-1 Int OLM15 Motor
3P-15 Mis

ABH M5 T1/T2/T3/PE

F Demanda

HP

7:4

544

7,5

0,7

MOLINO 450 HP

Amps Int
6,6 9,9
4,8 7,2

11 16,5
21 31,5
6,6 9,9
6,6 9,9
87 13,05

1 16,5
6,6 9,9
7,6 11,4
7,6 11,4
98,1 147,2
68,67 103

Marzo 2022

M8

Mi1

Mi3

Mi15

ESCLUSA DESCARGA MOLINO 1

TRANSPORTADOR MOLINO

TRANSPORTADOR DESCARGA MEZCLADORA

ELEVADOR

Transportador llenado tolvas molienda nueva Entrada 1 salidas 2: 3kW

Transportador llenado tolvas molienda desde dosif vieja: 3kW

Transportador de cochadas a lineas de peletizado #1: 4kW

Transportador de cochadas a lineas de peletizado #2: 5.5kW

Transportador de cochadas a lineas de peletizado #3: 3kW

RESERVA SIN EQUIPOS

RESERVA SIN EQUIPOS



UNIFILAR

3x4 cobre

4x12

M1-T1/T2/T3/PE

Motor
M1

C2

C3

Cq

Cs

Ing. E. Israel Henao Z

C6

Mi-I Int Ind |M1-VV
3P-15 scococoe [INVT

ABH 3%|350-004G-4
Q1 Int K1 |
3P-15 MC-22a t
ABH Con Resistencias
Q2 Int K2 |
3P-15 MC-22a F
ABH Con Resistencias
Q3 Int K3 |
3P-50 MC-50a t
ABH Con Resistencias
Q4 Int Kq |
3P-50 MC-50a F
ABH Con Resistencias
Q5 Int K5 |
3P-50 MC-50a I
ABH Con Resistencias
Q6 Int K6 |
3P-50 MC-50a F
ABH Con Resistencias

F- DEMANDA

Kvar
480
2,5

30

30

30

30

MOLINO 450 HP
7,6 M1
460 Int
23 29 43
4,6 58 8,7
27,6 34,6 519
27,6 346 519
27,6 34,6 519
27,6 346 519
117 155 221

1 155

Marzo 2022

ALIMENTADOR DEL MOLINO N°1

Cable
14



UNIFILAR MOLINO 450 HP

Pz

Barras de 20x5 mm

Barras de 15x5 mm

Ing. E. Israel Henao Z Marzo 2022



TP- CONTROL

TRANSFORMADOR PARA CONTROL

MOLINO. 450 HP

oV

i TP m QC1
| 1000Va ! 10Ka
| 2x230/2x115Vca m 1P-16A
U T Hi1 — H1 X4 I X1 —_
| xs | | [ors |
460Vca m m
m X2 m
| | 7]
GM1 '
v T B Hyq m X1 :
s ] Rt e :
_ o B J
|M| Barra de tierra
Qc2
] 1P-6A 14 Lamparas para iluminar CCM
2 TT—— C1 CT - Control temperatura CCM
QC3
1P-10A 12
Peine monofasico T— C2 Alimenta bobinas de Relevos y contactores
6 polos QC4
1P-10A
T— C3 Alimenta Fuente
TP Transformador para control 1000 Va - Voltaje primario (2 devanados cada uno para 230 Vca)
Voltaje secunadario ( 2 devanados cada uno para 120 Vca)-
Debe llevar pantalla electrostatica para conectar a tierra
Move DPS- LEVINTON 5280-W
LvC Luz verde - Indica que hay voltaje para control
0-1 Selector 15A , instalado en la puerta del CCM - Habilita el control.

ILUMINACION DE GABINETES

[ 13-3A T

C40

C41

Cq2

Luz G1

LUZ G2

oV

Por cada gabinete se instala una luz fluorescente de 60 Cms para iluminar el gabinete, la luz se energiza por medio de un

suiche instalado de tal manera que al abrir la puerta la luz se encienda y al cerrar la puerta la lampara se desenergice.

Ingo. E. Israel Henao Z

Marzo 2022

16A
Selector Boornas
0-1 2
- . N .
LVC . N
Bornas
oV
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TP- CONTROL MOLINO. 450 HP

CONTROL DE TEMPERATURA

D

7 oV

CONTROL TEMPE

D

C33 7 oV

D AN
n
;
@

1
i o[-
_ w A
_
_
_

Ci —+—5 10
110-240v = °C 11
oV 1 6 12 I PT100

FUENTE CON SALIDA DE 24 Vce - 15Acc

Fuente QC5
C3 — FT 1P-20Acc
+24 F1 * F2
24cc 10 Ka
15A
oV ——
Bornas
oVcee
PE —~ -0Veg oV .

|||-._

Ingo. E. Israel Henao Z Marzo 2022

Bornas
F2

. F2.

. F2.

. F2.

. F2.
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TP- CONTROL

MOLINO. 450 HP

DIAGRAMA PARA CONECTAR EL CONTRROLAADORR DE FACTOR DE POTENCIA QUE ES A SU VES ANALIZADOR DE REDES

e

'DISPROEL !

|
3 Fases 460V _
U v w N GM2 :
1P-1.6A _mm.hool\
< Vi - V1
T Va2 |- v2
o V3 _ V3
|
N _ N
m
m
m
Bornas Cto.Cto !
TC1 S1 ki
1000 _
/5 | S2 Tl1
_ |
TC2 S1 MWM
1000 :
— S2 112
TC3 H S1 k3
1000 m
1 S2 13
|
m
- m
|
Carga m
m
m

FP- Rapidus 12 Pasos

Com 1

K1 K1
K2 K2
K3 K3
K4 K4
K5 K5
K6 K6
K7
K8
Ko

Kio

K11

Ki2

Cem1 115Vca

oV

Puerto Ethernet

El FP Rapidus (DISPROEL) en un controlador de factor de potencia que a su ves es analizador de redes (Ver Manual)

Ingo. E. Israel Henao Z
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MOLINO 450 HP

M1 ALIMENTADOR MOLINO N° 1 3F- 460V-50Ka
GM aNvr o o
5,5-8A |GD350-004G-4 I
Mi-1 Mii-Ind _ET<< _
R ~R Uer O =—————- M1T1
. | | HP 5
S T _ S \% _ o LEELELE M1T2 Amps 7,6
T o T Wy G = m————— M1T3
0:1 +| |-+ Mi-1 Estado | | G PE
“ K3 ' M1-T1/T2/T3/PE
M1-R i i
| |- Mi-S1 e S1 !
| |
' Ro1C ———COM ED
~<\E.OOE|_0 +24 _
| |
Bornas | Ro1A ¢ |-+ b—— Confirmacién
@—— SA1+ —i ,lma All _
Viene del PLC SA:1 SA1+ H H
| |
@—— SA1- — —~GND 1
SA1- I I
e i
N i
Salida Borna Mi-1
0O:1 & 0:1 -l |- Mi1-1 - M1-R oV
PLC 0:2

Bornas

Mi1-T1
Mi-T2
Mi1-T3
Mi1-PE

0O:1

SA1+
SA1-

Ing. E. Israel Henao Z

PLC- Salida 6rden para energizar arrancador

Salida analoga controla la velocidad del alimentador

M1 - ALIMENTADOR MOLINO

Ne°1

5HP -7.6A

Marzo 2022
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MOLINO 450 HP

M2 MOLINO REVERSIBLE POR MEDIO DE INTERRUPTORES ACB
CON ENCLAVAMIENTO MECANICO
Motor-bobina cierre-bobina apertura para 120 Vca

3F-460Vca + 50 Ka

El arrancador puede ser Siemens

Motor

HP 450
Amps 496
(570)

T1

T2

T3

2PE

Cierra para confirmar

Abre cuando se dispara

Cierra cuando se dispara

LSIS Arrancador suave
AN10D3 Eaton 811+865
1 M2-SS 2.
3 4.
TC-
1000/4/20m 5 6.
A
O12
#14
oV o o
F2 +
*3
M2-R \3m
F2 S M2-P _v
Reset 1
. Mz2-4 \ 4
C2 13 _
oV M2-Rr M2-14 14 —-| |-
COMED «| |-+ [2—@&
C1 +-| |-= Com 1- Disproel
C2 95
©96 —eo-|f]-
FallaSS ov —@ M2-9 98 —o| |-
Ing. E. Israel Henao Z Marzo 2022

M2 - MOLINO N°1

450 HP -496A

Cuando termina el arranque +18 seg.
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MOLINO 450 HP

M2 MOLINO REVERSIBLE POR MEDIO DE INTERRUPTORES ACB
CON ENCLAVAMIENTO MECANICO

C2 ——U1 oV Motor del Int. M2-IF
Compuerta alimentacion m
CGF 1
2 |/|]-+ —&&—MZ2-IF e A1 Bobina cierra Int. M2-IF
|
PLC m Bobina abre Int. M2-IF
C2 —| |-—& 013 — C1
0:13 N |
|
C2 ~ U1 oV Motor del Int. M2-IR
Compuerta alimentacion |
PLC M2-IF CGR m
C2 —| |+—&— 014 -+|/|-+ M2-71A——-|/|-- —&— M2-IR— Al Bobina cierra Int. M2-IR
0O:14 1 12 '
i
i
PLC | Bobina abre Int. M2-IR
C2 —| |-+ —8 015 ~ C1
0:15 STt
En CCM Cerca a motor
M2PE1 M2PE2 Puerta derecha Puerta Izquierda
PLC M2PD M2PI
C2 —| |[+—8B— 02 =W M2 55—@——=M=- M256 —@—-| |-+ —@— M2-57—F—--| |-—&
0:2 m
Arranca motor i i
COMUN ED « ——] L2 i
i
- — 1:13
13 M2-IF 14
oV Mz2-59 ERE Mz2-58
F2 Ma2-IR
- |
13 14

Notas:
1 Para el control de corriente se emplea un TC con relacién 1000:(4/20mA) en la delta - 20mA = 1724A
2 Los motores y bobinas de los Interruptores (M3-1F)/(M3-IR) seran obligatoriamente para 120 Vca

TRANSMISOR DE CORRIENTE - 4/20mA

TRANSMISOR DE 4/20mA
S1
TC oV - 43 TR (+) 33— F2
"1000:5
oV - 42 () 31:(—— oV
S2 #14 R
(+) 12 H@ A+
(-) 11- 4|® A1-
=
Ing. E. Israel Henao Z Marzo 2022
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MOLINO 450 HP

M3 ESCLUSA DESCARGA MOLINO
GM
5/8
Ms-I Bornas Motor
W e Q= —————————————— « M3-T3 HP 4
Amps 6,6
A2 Gr=——mm ] * M3-T2
=== * M3-T1
M3-1 Estado M3-1 | M3-C| oV (G e « M3-PE
M3-T1/T2/T3/PE
Salida M3-1 OLM3 115Vca
0:3 & 0:3 | |- M3-1 /]~ M3-2 M3-C oV
PLC Estado
Bornas
M3-T1
M3-T2
M3-T3 M3 - ESCLUSAD.
M3-PE. MOLINO 1
4 HP -6,6A
0:3 |PLC- Salida 6rden para energizar arrancador
Mg VENTILADOR ASPIRADOR DEL MOLINON®1
o —— e —— -
[INVT |
3P- 100 1GD350-030G-4 |
Mg-1 M41-Ind IMg-vV |
L
R T L. g Ue [ EEEEEEE M4 T1
: | |
| ] HP 50
S . S Ve f— @ —====== M4 T2 Amps 65
| |
T . " T <<.“|®.IIIII|IH<E.Hw
: | |
0:4 *-|*|-~ Mg4-1 Estado 1y 1 Qm—————— PE
1= =l
Mitsubishi | |
“ Ro1C .|“|ooz ED
M4-R I I
SRR M4-S1 1 S1 RO1B /|- |
| |
| Ro1A *| |-+ b—— T4 Confirmacién
M4-COM—-+24 !
| |
Bornas | Ro2C |
@— SA3+ — —All 1
Viene del PLC “ Ro2B +/|-- “
4/20mA i I
J— SA3- FT"GND Ro2A | |-+
Vol |
| |
h.l_a PE !
= 1 |
d
Salida Borna Mg-1
O:4 & O:4 -l |- Mg-1 M4-R oV
PLC Estado
Bornas
0:4 PLC -Salida 6rden para energizar arrancador
SA3+ Salida analoga controla la velocidad del aspirador M4 - ASPIRADOR
SA3- 50HP-65A

Ing. E. Israel Henao Z Marzo 2022 Pagina 4/10



MOLINO 450 HP

M5 TRANSPORTADOR DESCARGA MOLINO
GM
“4/6
Ms5-1 Bornas mZoﬁOn
wo T Q== m————————————. M5-T3 HP 3
. i Amps 4,8
Gr=mmm = m s M5-T2
G mm e V5T
Ms-1  Estado Ms-1 [ Ms5-C| oV Grmmmmmmmmmmmmmeed M5.PE
M5-T3/T2/T1/PE
Salida Ms-1 OLM5 115Vca
0O:5 & 0:5 - |-e M5-1 [/]-+ M5-2 M5-C oV
PLC Estado
Bornas
M5-T1
M5-T2 Comprueba por medio del sensor de movimiento
M5-T3
M5-PE M5- TRANSPORTADOR
D.
0:5 |PLC- Salida 6rden para energizar arrancador MOLINO
3HP-4,8A
M6 MEZCLADORA
El arrancador puede ser Siemens
Motor
Arrancador suave HP 100
3P-200 Eaton 811+T18 Amps 124
M6-IR
R T 1 M6-SS 2 T
S o 3 4 T2
T .jf 5 6 T3
0:6 ||+ M6-1 Estado 4PE
oV —x
F2 +
43
M6-R
F2 -| |- M6-P P
Reset 1
. M6-4 4
Cierra para confirmar
Cuando termina el arranque +18 seg.
C2 95 Abre cuando se dispara
Cierra cuando se dispara
Falla SS oV —@ M6-9 98 —-| |-+
M5 - MEZCLADORA
100 HP- 124A
Salida Borna M6-1
0:6 —& 0:6 -l |- M6-1 1 M6-R | oV
PLC Estado

F2 | |- M6-P

Ing. E. Israel Henao Z Marzo 2022 Pagina 5/10



MOLINO 450 HP

Motor
+ M8-T3

* M8-T2

* M8-TH

* M8-PE

HP 15
Amps 21

M7 TRANSPORTADOR DESCARGA MEZCLADORA
GM
‘9/13
My-1 M7-C Bornas mgoﬁg
W T -| |- = ————— 4+ M7-T3 HP 7,4
: H Amps 1
v o - |- Q= ——————————— 4+ M7-T2
U - e Gr—————————————— =+ M7-T1
0:7 | m_.. M7-1  Estado M7-1 E (% Gr=—————————————— .m. M7-PE
M7-T3/T2/T1/PE
Salida M7-1 OLM7 115Vca
07 & 07 - |- M7-1 [/]-+ Mry-2 M7-C oV
PLC Estado
Bornas
M7-T1 Comprueba por medio del sensor de movimiento
M7-T2
M7-T3 M7- TANSPORTADOR
M7-PE DESCARGA
PLC- Salida 6rden para energizar arrancador MEZCLADORA
0:7 7,4 HP- 11 A
M8 ELEVADOR
GM
“18/26
M8-I Bornas
W T oL ————— =]
LSIS
Voo ‘18/26 === —————— -
l—  GFremcmcccccc———a
Ms-1 [MB<] ov o e W
M8-T3/T2/T1/PE
M8-1 «-|/|-- M8-2
Salida MS8-1 OLM8 115Vca
0:8 & 0:8 - I M8-1 /|- M8-2 M8-C oV
PLC Estado
Bornas
M8-T1
M8-T2 Comprueba por medio del sensor de movimiento
M8-T3
M8-PE
MS8- ELEVADOR
0:8 |PLC- Salida 6rden para energizar arrancador 15HP-21A

Ing. E. Israel Henao Z
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MOLINO 450 HP

Mo Transportador llenado tolvas molienda nueva Entrada 1 salidas 2: 3kW
GM
'5/8
Mo-I Bornas Motor
W == ————————-e \[9-T3 HP 4
Amps 6,6
V. eTw Gr========—======d. M9-T2
U T : === ————————===. M9-T1
0:9 |}~ Mog-1 Estado Mo-1 [ M9-C |ov Gr=—===———==——=—==a. M9-PE
Mo-T3/T2/T1/PE
Salida Mo-1 OLM9 115Vca
O:9 & 09 -l |- Mo-1 |/]-+ Mo-2 Mo-C oV
PLC Estado
Bornas
Mo-T1
Mo-T2
Mo-T3
Mo-PE
Mg- TRANSPORTADOR
0:9 |PLC- Salida 6rden para energizar arrancador 4 HP-6,6A

Mi1o Transportador llenado tolvas molienda desde dosif vieja: 3kW
GM
'5/8
Mio-I Bornas Motor
W r=—m—mm———————=—d. M10-T3 HP 4
Amps 6,6
V.o T r=—mmmmmmm—m——==de M10-T2
U - : Gr=——mm———m—————== M10-T1
Mio-1 Estado ESLEOAN Gr=—===————=—=——===. M10-PE
M10-T3/T2/T1/PE
Salida Mio-I OLM10 115Vca
0:10 —&— O:10 -| |- Mi0-1 o|/]- Mio-2 Mio-C oV
PLC Estado
Bornas
IM10-T1
Mio-T2
Mio-T3 MM10
M10-PE 10-

PLC- Salida 6rden para energizar arrancador

0:10

Ing. E. Israel Henao Z

TRNASPORTADOR
4HP-6,6A

Marzo 2022
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MOLINO 450 HP

Mi11 Transportador de cochadas a lineas de peletizado #1: 4kwW
GM
“6/10
Mii-I Bornas Motor
W G ————————- \[11-T3 HP 5,44
Amps 8,7
A Gr===———==——=====d. M11-T2
U Gr=——— «M11-T1
O:11 Mi1-1 Estado Mi1-1 Eo< Gr=——— =======+<M11-PE
M11-T3/T2/T1/PE
Salida Mii-1 OLM11 115Vca
0:11 —g— O:11 -| |- Mii-1 /|- Mii-2 Mi11-C oV
PLC Estado
Bornas
M11-T1|
M11-T2
M11-T3 M11- TRANSPORTADOR
IM11-PE 5,4 HP- 8,7A
PLC- Salida 6rden para energizar arrancador
O:11
Mi12 Transportador de cochadas a lineas de peletizado #2: 5.5kW
Bornas Motor
w Gr=—mmmmmm————————e M12-T3 HP 7.5
Amps 11
A% = ———————————e \[12-T2
G ——————————le \[12-T1
Mi2-1 Estado EE-HEE\ Grmmm—————————————e \[12-PE
M12-T3/T2/T1/PE
Salida Mi2-1 OLM12 115Vca
0:16 —& -| |- Mi2-2 Mi2-C oV
Bornas PLC Estado
Mi12-T1
Mi2-T2
Mi12-T3
Mi2-PE

Ing. E. Israel Henao Z

0:16 |[PLC- Salida 6rden para energizar arrancador

Mi2-

TRANSPORTADOR

7,5 HP 11A

Marzo 2022

Pagina 8/10



MOLINO 450 HP

Mi13 Transportador de cochadas a lineas de peletizado #3: 3kW
GM
'5/8
Mi3-1 Mi3-C Bornas Motor
W - i]- r=—mmm——————————-e M13-T3 HP 4
: Amps 6,6
A o« T = * M13-T2
U - Gr=— e ——— ] * M13-T1
0:17 | m_.. Mi3-1 Estado M13-1[M13-C|ov G ——————————— » M13-PE
M13-T3/T2/T1/PE
Salida Mai3-1 OLM13 115Vca
0:17 o) 0:17 - |- [/]-= Mi3-2 Mi13-C oV
Bornas PLC Estado
M13-T1
Mi3-T2
M13-T3
Mi3-PE
M13- TRANSPORTADOR
0:17 |PLC- Salida 6rden para energizar arrancador 4 HP- 6,6A
CONTROL CAPACITORES 3F-460Vca -50Ka A 460Vca
Contactor
Q1 Bornas CAPACITOR
W = —————- +C1-T3
A . = ———— «C1-T2
U - Gr=— -] «C1-T1
Q2 K2 Bornas CAPACITOR
W - 2] 16 e ks O 07234 K
vooe | - Qrmmmmmmmmmmm e m. C2.T2
U . -l 2. = ——————————. C2-T1
Q3 K3 Bornas CAPACITOR
w s | Q= ——————————— «C3-T3
A . -| “_.. === m——————————-. C3-T2
U - - 2. G ———— + C3-T1
ks K3 | ov
Q4 K4 Bornas CAPACITOR
W -| o[- = m——————————d. C4-T3
Voo -] o] = m—m———— =, C4-T2
U . | ol = ——————— . C4-T1
R ] ov
Q5 K5 Bornas CAPACITOR
w s | o (D e e et e e « C5-T3
A . = ——— « C5-T2
U - = —————— « C5-T1
Ing. E. Israel Henao Z Marzo 2022
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MOLINO 450 HP

Q6 K6 Bornas CAPACITOR
wod Gr=mmmm——mmm———m =l C6-T3
Voo | Grmmmmmm—mmmmmm = C6-T2
U s ) Gr=mmmmmm———————— e C6-T1
Q7 K7 Bornas CAPACITOR
w - Lol Gr=————————————— «C7-T3
Voo e G =—m————— e —— «C7-T2
U - -| =] === - C7-T1
CONTROL CAPACITORES
M2R1 CFP Disproel K1 115Vca
C1 e Com1 e K1 | K1 —— ov
CFP
K2
ol Ko —{ |
CFP
K3
o| |- K3 — K3 }—
CFP
K4
ol | R —{a
CFP
K5
o| |- Ks — K5 }—
CFP
K6
o |- K6 [ K6 |
CFP

Ing. E. Israel Henao Z
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BORNAS

BORNAS DE POTENCIA

Freno
Mi1-T1
Mi1-T2

4x12

MOLINO- 450 HP

Mi1-T3
Separador

M3-T1

4x14

M3-T2
M3-T3
Separador
M5-T1
M5-T2

4x12

M3

Ms5-T3
Separador

M7-T1

4X10

Ms

M7-T2
M7-T3
Separador
MS8-T1
MS8-T2

4X10

M7

M8-T3
Separador
Mo-T1
Mo-T2

4x14

M8

Mo

Mo-Tg
Separador
Mi10-T1

4x14
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Mi10-T2
Mi10-T3
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4x14
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BORNAS MOLINO- 450 HP

BORNAS PARA CONTROL
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oV
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BORNAS

Salidas Analogas

Entradas anélogas

Ingo. E. Israel Henao Z

—

MOLINO- 450 HP

0O:1

O:2

0:3

0:4

0O:5

0:6

0:7

0:8

0:9

0O:10

O:11

O:12

0:13

0:14

0O:15

Freno

SA1+

SA1-

SA2+

SA2-

EA1+

EA2+

EA2-

EA2+

EA2-

EA2+

EA2-

Controla la velocidad del alimentador
del molino
Controla la velocidad del aspirador

Senal de Temperatura del Molino

Senal de corriente del Molino

Marzo 2022
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SA1-

SA3+
SA3-
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