CONTEGRAL - CARTAGO

3 Fases - 460Vca - 35 Ka a 460Vca

CCM-Dosificacion Mascotas

TOLVA BASCULA N°1
[No Motor  [Cédigo [Nombre [HP  [Amps [Arranc. [GM [Ref VV [Contactor
M1 TRA 101 Transportador Sin-Fin de la tolva 1 5,0 7,6 VV1  |Schneider, 7-10 A |FR-F840-83-3-N6 Schneider 20 amp
M|2 TRA 102 Transportador Sin-Fin de la tolva 2 5,0 7,6 VVi Schneider 20 amp
M|3 TRA 103 Transportador Sin-Fin de la tolva 3 5,0 7,6 VVi Schneider 20 amp
M|4 TRA 104 Transportador Sin-Fin de la tolva 4 5,0 7,6 VVi Schneider 20 amp
20,0 30,4
Nota: Solo trabaja un Sin-Fin al tiempo
TOLVA BASCULA N°2
[No Motor  [Codigo [Nombre [HP  [Amps [Arranc. [GM [Ref VV [Contactor
M|s TRA 105 Transportador Sin-Fin de la tolva 5 5,0 7,6 VV2  |Schneider, 7-10 A |FR-F840-83-3-N6 Schneider 20 amp
M|6 TRA 106 Transportador Sin-Fin de la tolva 6 5,0 7,6 VVa Schneider 20 amp
M|7 TRA 107 Transportador Sin-Fin de la tolva 7 5,0 7,6 VVa Schneider 20 amp
M|8 TRA 108 Transportador Sin-Fin de la tolva 8 5,0 7,6 VVa Schneider 20 amp
M|9 TRA 109 Transportador Sin-Fin de la tolva 9 5,0 7,6 VVa Schneider 20 amp
M]|10 TRA 110 Transportador Sin-Fin de la tolva 10 5,0 7,6 VVa Schneider 20 amp
30 456
Nota: Solo trabaja un Sin-Fin al tiempo
TOLVA BASCULA N°3
[N° Motor  [Cédigo [Nombre [HP  JAmps [Arranc. [GM [Ref vV [Contactor
M]|11 TRA 111 Transportador Sin-Fin de la tolva 11 5,0 7,6 VV3  |Schneider, 7-10 A |FR—F840—83—3—N6 Schneider 20 amp
M]|12 TRA 112 Transportador Sin-Fin de la tolva 12 5,0 7,6 VV3 Schneider 20 amp
M|13 TRA 113 Transportador Sin-Fin de la tolva 13 5,0 7,6 VV3 Schneider 20 amp
M|14 TRA 114 Transportador Sin-Fin de la tolva 14 5,0 7,6 VV3 Schneider 20 amp
M]15 TRA 115 Transportador Sin-Fin de la tolva 15 5,0 7,6 VV3 Schneider 20 amp
M]|16 TRA 116 Transportador Sin-Fin de la tolva 16 5,0 7,6 VV3 Schneider 20 amp
30 456
Nota: Solo trabaja un Sin-Fin al tiempo
TOLVA BASCULA N°4
[N° Motor  [Cédigo [Nombre [HP _ JAmps [Arranc. [GM [Ref vV [Contactor
Ml17 TRA 117 Transportador Sin-Fin de la tolva 17 5,0 7,6 VV4 |Schneider, 7-10 A |FR—F840—83—3—N6 Schneider 20 amp
M]|18 TRA 118 Transportador Sin-Fin de la tolva 18 50 | 7,6 VV4 Schneider 20 amp
M|19 TRA 119 Transportador Sin-Fin de la tolva 19 5,0 7,6 VVg Schneider 20 amp
M|20 |[TRA 120 Transportador Sin-Fin de la tolva 20 50 | 7,6 VV4 Schneider 20 amp
M|21 TRA 121 Transportador Sin-Fin de la tolva 21 50 | 7,6 VV4 Schneider 20 amp
M|22 [TRA 122 Transportador Sin-Fin de la tolva 22 50 | 7,6 VV4 Schneider 20 amp
M|23 TRA 123 Transportador Sin-Fin de la tolva 23 5,0 7,6 \A Schneider 20 amp
350 53,2
Nota: Solo trabaja un Sin-Fin al tiempo
OTROS MOTORES
N° Motor __|Cédigo Nombre HP  |Amps [Arranc. [GM REF-VV Contactor
M|24 TRA 709 TRANSPORTADOR DE CADENA 4,0 7,6 D
M]|25 ELE 801 ELEVADOR DE CANGILONES 801 20,0 27 D
M|26 TRA 810 TRANSPORTADOR DE CADENA 4,0 7,6 D
M|27 TRA 811A TRANSPORTADOR DE CADENA 4,0 7,6 D
M|28 TRA 811B TRANSPORTADOR DE CADENA 4,0 7,6 D
M]|29 TRA 905 TRANSPORTADOR DE CADENA 7,4 14 D
M|30 TRA 1015A TRANSPORTADOR DE CADENA 4,0 7,6 D
M|31 TRA 1015B TRANSPORTADOR DE CADENA 4,0 7,6 D
M|32 TRA 1016 TRANSPORTADOR DE CADENA 3,0 4,8 D
M|33 TRA 1101 ELEVADOR DE CANGILONES 1101 30,0 | 40 SS1
M|34 TRA 1104 TRANSPORTADOR DE CADENA 25,0 34 SS2
129 196
Total amperios al mismo tiempo 109
Total Kva al mismo tiempo 86,5

Febrero 2022

CCM-DOSIFICACION MASCOTAS
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3 Fases - 460 Vca - 36 Ka

FINCA - CIENAGA DE ORO

R |I-D 3x4/0 AL I-GD
S [3P-200A 3P-200 200:
T 140-200A 5
En Subestaciéon En CCM U|F1-1A
V|F2-1A AR
W|F3-1A
U-v-w <
In DPS
3P-32 LEVINTON
22-32A 42277-DY3
U-V-W
3 Fases - 460 Vca - 36 Ka TOLVA BASCULA N°1

U-V-W

GM-VV1

Schneider
SCH, 6-10 A

IND-VV1

7,6A

VVi  8,7A

VARIADOR PARA CONTROLAR 4 MOTORES - SOLO UNO A LA VEZ

AB
22F-D8P7No013

se ponchan juntos

Julio 27/2016

Los cables que alimentan los contactores

M1

Mi1-C 4x12 M1
Schneider - f[e————F= = == == o= = =P 5
SCH 20 amp Mi1-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
M2

M2-C 4X12 M2
Schneider o e 51 5
SCH 20 amp M2-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
M3

Ms-C 4X12 M3
Schneider —[=—————f == == == == = —HP 5
SCH 20 amp M3-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
M4

My4-C 4x12 Mg
Schneider [ = == == = = =P 5
SCH 20 amp My4-T1/T2/T3/PE |Amps 7,6

POTENCIA - CCM-DMEA- MAYORES
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TOLVA BASCULA N°2

GM-VV2
Schneider
SCH, 6-10 A

IND-VV2

7,6A

Vv2 8,7A

FINCA - CIENAGA DE ORO

VARIADOR PARA CONTROLAR 6 MOTORES - SOLO UNO A LA VEZ

AB
22F-D8P7No013

se ponchan juntos

Julio 27/2016

Los cables que alimentan los contactores

M5

M5-C 4x12 M5
Schneider —[=————h == == == == == - P 5
SCH 20 amp M5-T1/T2/T3/PE  [Amps 7,6
M6

M6-C 4x12 M6
Schneider P == == == == == = HP 5
SCH 20 amp M6-T1/T2/T3/PE  [Amps 7,6
M7

M7-C 4x12 M7
Schneider - f|e————E = = = = = - HP 5
SCH 20 amp M7-T1/T2/T3/PE  [Amps 7,6
M8

MS8-C 4x12 M8
Schneider —[|e————Es = == = = - = HP 5
SCH 20 amp M8-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
Mo

Mog-C 4x12 Mo
Schneider —f|e————E == == == == = =|HP 5
SCH 20 amp Mo-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
Mio

Mio-C 4X12 Mio
Schneider —[=—————f = == == == = =P 5
SCH 20 amp M10-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6

POTENCIA - CCM-DMEA- MAYORES

Pagina 2/44



TOLVA BASCULA N°3

GM-VV3
Schneider
SCH, 6-10 A

IND-VV3

7,6A

VV3  8,7A

FINCA - CIENAGA DE ORO

VARIADOR PARA CONTROLAR 6 MOTORES - SOLO UNO A LA VEZ

AB
22F-D8P7No013

se ponchan juntos

Julio 27/2016

Los cables que alimentan los contactores

M11

M11-C 4x12 Mi1
Schneider —[=————h == == == == == - P 5
SCH 20 amp M11-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
Mi2

Mi2-C 4x12 Mi2
Schneider P == == == == == = HP 5
SCH 20 amp M12-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
Mi13

Mi13-C 4x12 Mi3
Schneider - f|e————E = = = = = - HP 5
SCH 20 amp M13-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
Mi14

Mi4-C 4x12 Mig4
Schneider —[|e————Es = == = = - = HP 5
SCH 20 amp Mi14-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
Mij5

Mi5-C 4x12 Mis
Schneider —f|e————E == == == == = =|HP 5
SCH 20 amp Mi5-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
Mi16

Mi16-C 4X12 Mi6
Schneider —[=—————f = == == == = =P 5
SCH 20 amp M16-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6

POTENCIA - CCM-DMEA- MAYORES
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TOLVA BASCULA N°4

GM-VV4
Schneider
SCH, 6-10 A

IND-VV4

7,6A

VV4 10,5A

FINCA - CIENAGA DE ORO

VARIADOR PARA CONTROLAR 6 MOTORES - SOLO UNO A LA VEZ

AB
22A-D01N104

Los cables que alimentan los contactores

se ponchan juntos

Julio 27/2016

M1y

M17-C 4x12 M1y
Schneider —[=————h == == == == == - P 5
SCH 20 amp M17-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
Mi18

Mi18-C 4x12 Mi18
Schneider P == == == == == = HP 5
SCH 20 amp M18-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
Mi9

Mi19-C 4x12 Mig
Schneider - f|e————E = = = = = - HP 5
SCH 20 amp M19-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
Mz2o

M20-C 4x12 M2o
Schneider —[|e————Es = == = = - = HP 5
SCH 20 amp M20-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
M21

M21-C 4x12 M21
Schneider —f|e————E == == == == = =|HP 5
SCH 20 amp M21-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
Mz22

M22-C 4X12 M22
Schneider —[=—————f = == == == = =P 5
SCH 20 amp M22-T1/T2/T3/PE [Amps 7,6
M23

M23-C 4X12 Ma23
Schneider P == == == = = = HP 5
SCH 20 amp M23-T1/T2/T3/PE |Amps 7,6

POTENCIA - CCM-DMEA- MAYORES
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FINCA - CIENAGA DE ORO

OTROS MOTORES
U-V-W

Mz24
M24-1 GM M24-C Bornas 4xX12 M24 HP 4
Schneider Schneider (B e e Amps 7,6
SCH, 6-10 A SCH 20 amp M24-T1/T2/T3/PE
Mz2s5
M25-1 GM M25-C Bornas 4X10 M2s HP 20
Schneider Schneider (B e e e e Amps 27
SCH, 24-32 A SCH 32 amp M25-T1/T2/T3/PE
M26
M26-1 GM M26-C Bornas 4x12 M26 HP 4
Schneider Schneider (B = o e e e e Amps 7,6
SCH, 6-10 A SCH 20 amp M26-T1/T2/T3/PE
Mz27y
M27-1 GM M27-C Bornas 4x12 M27 HP 4
Schneider Schneider 1 (B o e e Amps 7,6
SCH, 6-10 A SCH 20 amp M27-T1/T2/T3/PE
M28
M28-1 GM M28-C Bornas 4x12 M28 HP 4
Schneider Schneider 1 (B e e e Amps 7,6
SCH, 6-10 A SCH 20 amp M28-T1/T2/T3/PE
Mz29
M29-1 GM M29-C Bornas 4X12 M2g HP 7.4
Schneider Schneider 1 (5 e e e e e e Amps 14
SCH, 13-18 A SCH 30 amp M29-T1/T2/T3/PE
M3o0
M3o-I GM M3o0-C Bornas 4X12 Mso HP 4
Schneider Schneider 1 (5 e e e e e e e e Amps 7,6
SCH, 6-10 A SCH 20 amp M30-T1/T2/T3/PE
M31
M31-I GM M31-C Bornas 4x12 Ma31 HP 4
Schneider Schneider 5 e e e e e e e o] Amps 7,6
SCH, 6-10 A SCH 20 amp M31-T1/T2/T3/PE

Julio 27/2016 POTENCIA - CCM-DMEA- MAYORES
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FINCA - CIENAGA DE ORO

Bornas 4x12

(B e e

M32-T1/T2/T3/PE

Bornas 4x8

(55 e

M33-T1/T2/T3/PE

U-V-W

Julio 27/2016

M32

M32-1 GM M32-C
Schneider Schneider 1
SCH, 4-6,3 A SCH 20 amp
M33

M33-11 M33-SS1
Schneider Lovato 1
SCH, 35-50 A 30-HP-40 amp
M34

M3g-11 M34-SS2
Schneider Lovato 1
SCH, 35-50 A 30-HP-40 amp

Bornas 4x8

L T SRS S——

M34-T1/T2/T3/PE

M32 HP 3
Amps 4,8
M33 HP 30
Amps 40
M34 HP 25
Amps 34

POTENCIA - CCM-DMEA- MAYORES
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110 Vac externo (Red normal)

FINCA - CIENAGA DE ORO

1A Minibreakers marca GEWISS (GW92)
F IC1 Control on
/ 1P-10A
X ov
1 \%
| ov
FL SELECTOR
0-1 IC2 PILOTO
1P-6A DPS
— 2 T C1 Lamparas para iluminar CCM
Analizador de redes CCM-AR
Controlador de temperaura - CT
1C3
@A
— 2 . % C2 Alimenta fuente 24 V - 15Acc (Reserva equipada)
La fuente 24 Vdc no va, instalar arrancadores con control a 110Vac
110 Vac externo (Red regulada de PLC)
p
1C4
@A
— 3 . ¥ C3 Alimenta bobinas de Relevosy Contactores
Move DPS- LEVINTON 5280-W
LVC Luz verde - Indica que hay voltaje para control
0-1 Selector 10A , instalado en la puerta del CCM - Habilita el control.

ILUMINACION DE GABINETES

SPG1

_— v C40
SPG2

avd Cq41
SPG3

avd Cq2

SPG1/SPG2/SPG3  Suche de puerta

Las luces seran led de 60 Cms

Por cada gabinete se instala una luz fluorescente para iluminar el gabinete, la luz se energiza por medio de un suiche
instalado de tal manera que al abrir la puerta la luz se encienda y al cerrar la puerta la lampara se des energice.

Julio 28/2016

TP - CCM-DMA- MAYORES
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CONTROLADOR DE TEMPERATURA

FINCA - CIENAGA DE ORO

TCAS-14R
CT- Controlador
de Temperatura I:Q—I
10 ov
PT1 11 L xr
00
12
4
C1 : - |- C31 |_ —l ov
| D J VENT-G1
™5
ov r6 |_ —l ov
D J EXT.-G2
E] ov
VENT.G2
E] ov
Por cada gabinete se deben instalar dos ventiladores EXT-G3
el ventilador instalado en la parte inferior entra aire a trhvés de |_ —l
un filtro (Tela no tejida)- El ventilador instalado e D J ov
superior saca aire no requiere filtro VENT-G3
DIAGRAMA PARA CONECTAR EL ANALIZAR DE REDES
3F-460Vca Analizador {3F-460Vca
U A% w ov.
r Bornas
Cto-Cto
T +11 +C1 T+
¢ /
1 | It C1 T-» Ethernet
T_ +12 +C2  Tere
¢ /
2 | I2 C2 SLD-
T | +13 +C3  SLD-
¢ /
3 | I3 S
U F1-1A P1 ™ P1
NC
Vv F2-1A: P2 ™ P2 MB¥—— (C1 115Vca
w F3-1A- P3 P3 NC
oV PN MA™ oV
Notas

1 Los tres TC con Relacién 200/5 .

Para los tres TC se deben colar bornas para cortocircuito

Julio 28/2016

TP - CCM-DMA- MAYORES
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FINCA - CIENAGA DE ORO

* Variadores de velicidad allen bradley los suministra el cliente
* Arrancadores suaves el control a 110v sin piloto y sin reset

AlB|lCc| D]

38|
33|
40 |
4

E

F 1

{0 A O

u

42| 460V fa2-l
| R-g“

~.

L2

45|  siev
46| ~,

L3

4 T

43 M2 = |- M2-2
50 | Eztado

oV -0V

mM2-Rr1
63| — | — MaAP—'—[ P

70 F1

80 | = oz —

81| PLC
82| Salida
83| Encraiza $§

85 | Bornaz

SBHeNEENTS

T1A

T2

T3 "

L. M N Bl s [T |1
vy
40HP
e X XX X0 5L
_________ MaT2
= X XX X5 )
r--
M-14 o [
c3 Confirmacién del M2-$§

c3

m2-g~— [

Falla del M2-5$

m2-1
M2 =] |-e—— M2-2— [M2-R1] ——— ov(PLCT—

Eztado

PLC- Salida rden para energizar M2
PLC- Entrada para confirmacién de arranque M2
PLC- Entrada para falla del trazportador M2

F1, -

o I M2P

LISTA DE MOTORES

TP | D.UPOTENCIA

* Para los arranques directos contacto de falla NC y posicion NO del guardamotor.

* Seflales a PLC

Julio 28/2016

TP - CCM-DMA- MAYORES
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VVi VARTADOR PARA CONTROLAR 4 MOTORES - SOLO UNO A LA VEZ 3F-460Vca- 36Ka

TOLVA BASCULA 1
GM Allen Bradley
GV2ME14 6 - 10A 22F-D8P7N103
@—I VVi-Ind VVi
R 7 0 R U = VVi-L1
S N w s v @ VViL2
T N w T w 2 VVi-l3
COM-ED +-| /|- I1 1 @ PE
COM-ED »-| |- Ia 1 H
O:1 +-| [-» VVi1 -
01 R1
o-| |-+ p=—————gF— [:2 Estado confirmacién de RUN
VVi-R I-
— VV1-PC~ | | VV1-SFT 02 COM-ED
R2
-/ |-
R3
VVi-PC k11
Bornas
P
Viene del PLC SA:1  CHi-
g— CHi+ — —h 15
CHi+ .f.
COM-EI Estado  I:1
JOM-EI @ | /|- 4] I L1
VVi-1
COM-EI Falla I
._| |_
VVi-1
Salida Borna Estado
0:1 0:1 o) BE VVi-1 VVi-R oV(PLC) ™™™
PLC VVi-1 .
VV1-PC [ |- VV1-SFT
Bornas
L1
L2
L3
PE
COM-ED
I PLC- Entrada para estado del guardamotor VV1
I:2 PLC- Entrada para estado del variador (RUN)
0:1 PLC- Salida 6rden para energizar variador
CHi- Salida analoga controla la velocidad de VV1
CHi1+




M1

TRA 101

Bornas

Mi-T1
Mi1-T2

Mi1-T3

Mi-PE

0:2

TRA 102

Bornas

M2-T1

M2-T2

M2-T3

M2-PE

0:3

Transportador Sin-Fin de la tolva 1

LC1D25F7
Mi-C Bornas Motor
VVI-Lg o |- g T s s s s s s s MA-TS HP 5
. Amps 7,6
VVi-L2 o |- T T m e s m s s s s T M1-T2
VVi-L1 o, |- g s s s e s e MA-TY
O:20V(PLC) [ e E S o =
M1-T3/T2/T1/PE
Salida 115Vca
0:2 0:2 1’2 Mi-C oV(PLC)
PLC
s1 . . Mi-TRA 101
PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor Transportador Sin-Fin de Tolva 1
5HP-7.6 A
Transportador Sin-Fin de la tolva 2
LC1D25F7
M2-C Bornas Motor
VVI-Lg o |- T e s s s s s s s M2-T3 HP 5
. Amps 7,6
VVi-L2 o= |- T TmT e s e e s e et M2-T2

VVI-LL o) |- @ == s M2-TY

0:3[ M2-CJov(pPLC)

gommm s s mE s s s s EE s M2-PE

M2-T3/T2/T1/PE

Salida 115Vca
0:3 0:3 — @— oV(PLC)
PLC

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor M2 - TRA 102

Transportador Sin-Fin de Tolva 2
5HP-7.6 A




M3

M4

TRA 103

Bornas

M3-T1
M3-T2
M3-T3
M3-PE

0:4

TRA 104

Bornas

Mg4-T1

Mgy-T2

My4-T3

M4-PE

0O:5

Transportador Sin-Fin de la tolva 3

LC1D25F7
M3-C Bornas Motor
VVi-L3 o |- T T mm e s s s s s T M3-T3 HP 5
. Amps 7,6
VVi-La2 e-|s |- = ———————, \[3-T2

VVI-L1 oo} g === === V3T

0:4] M3-C Jov(PLC) @================d. \3.PE
M3-T3/T2/T1/PE
Salida 115Vca
04 04 — @l— 0V(PLC)
PLC

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor

Transportador Sin-Fin de la tolva 4

LCiD25F7
My4-C Bornas Motor
VVI-L3 o} |5 == — === ———— =40 M4-T3 HP 5
. Amps 7,6
VVi-L2 o_l- |_I—Q— —————————————— =1 M4-T2
VVi-L1 o} |- = — === - M4A-T1
0:5] Ma-C]ov(PLO) @-—————mmmmm——mm —4. M4-PE
M4-T3/T2/T1/PE
Salida 115Vea
o R [0c —— )
PLC

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor

M3 -TRA 103

Transportador Sin-Fin de Tolva 3
5HP-7.6 A

M4 -TRA 4

Transportador Sin-Fin de Tolva 4
5HP-7.6 A




Vva2

VARIADOR PARA CONTROLAR 6 DOSIFICADORES - SOLO UNA VEZ

3F-460Vca- 36Ka

BASCULA N°2
GM Allen Bradley
GV2ME14 6 - 10A 22F-D8P7N103
Vva-1 VV2-Ind VVva
R« T— - R u % VVa-L1
S °\ L S \% - VV2-L2
T oS w T w % VVo-L3
COM-ED +-|/ |- I3 1 @ PE
COM-ED =-| |- I:3 1 =
0:6 | |-- VV2-1 =
01 R1
o-| |-+ p——————gF— 14 Estado confirmacién de RUN
VVa-R I-
———VV2-PC~ | |- VV2-SFT 02 COM-ED
R2
-/ |-
R3
VVa-PC 11
Bornas
Viene del PLC SA:2
COM-EI Estado 1I:3
COM-ED | /|- ) I:3 I:3
VVva-1
COM-EI Falla I:3
- |-
VVa-I
Salida Borna Estado
0:6 0:6 2 -l - VVa-1 VV2-R oV(PLC) .
PLC Vva-1 .
VV2-PC =-| |-+ VV2-SFT
Bornas
L1
L2
L3
PE
COM-ED
1:3 PLC- Entrada para estado del guardamotor VV2
1:4 PLC- Entrada para estado del variador (RUN)
0:6 PLC- Salida 6rden para energizar variador
CH2- Salida analoga controla la velocidad de VV2
CH2+




M5

Mo6

TRA 105 Transportador Sin-Fin de la tolva 5
LCiD25F7
M5-C Bornas Motor
VVa-Lg o |5 = e e V5-T3 HP 5
. Amps 7,6
VV2-L o-|s |- == m s m s M5-T2
VVa-L1 o | g e e V5T
0:7[ M5-C ] ov(PLO) e VR S
M5-T3/T2/T1/PE
Bornas
Salida 115Vca
Ms-T1 017 07— @— oV(PLC)
Ms5-T2 PLC
M5-T3
M5-PE
i . Ms5 - TRA 105
O: - A
7 PLC- Salida érden para seleccionar el motor Transportador Sin-Fin de Tolva 5
5HP-7.6 A
TRA 106 Transportador Sin-Fin de la tolva 6
LC1D25F7
Me6-C Bornas Motor
VVa-Lg o-|f |- === mmm—————— =1« M6-T3 HP 5
: Amps 7,6
VV2-Lg o-|s | F == mm———————— =1e MB-T2
VVa-L1 o] | === ———— == === =" MB-T1
0:8[ M6-C |oV(PLC) @mm==m—m———————— =4 M6-PE
M6-T3/T6/T1/PE
Bornas Salida 115Vca
0:8 0:8 —8 @— oV(PLC)
M6-T1 PLC
M6-T2
M6-T3
Mo6-PE
S . M6 - TRA 106
0:8 PLC- Salida 6rd 1 1 mot i
alica orden para sefeccionar €l motor Transportador Sin-Fin de Tolva 6

5HP-7.6 A




M7

M8

TRA 107

Bornas

M7-T1

M7-T2

M7-T3

M7-PE

0:9

TRA 108

Bornas

M8-T1

MS8-T2

MS8-T3

M8-PE

0:10

Transportador Sin-Fin de la tolva 7

LC1D25F7
M7-C Bornas
VVa-Lg o[ [ === ———— ==

VV2-La e-

o —— e e e e e e

Motor
« M7-T3 HP

* M7-T2

VVa-Ly oo} | === m === 7T

0:9[ M7-C Jov(PLC)

M7-T3/T2/T1/PE

(O = = e s, (V7_PE

7,6

Salida 115Vca
0:9 09 — @— 0V(PLC)
PLC

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor

Transportador Sin-Fin de la tolva 8

M7 - TRA 107

Transportador Sin-Fin de Tolva 7
5HP-7.6 A

LCiD25F7
MS8-C Bornas
VV2—L3 ._|: |"—Q- ______________ -
VVa-Lao ._|: |"—Q- ______________ -
VVa-L1 ._|: [ g -
0:10 oV(PLC) Pmmm———————————— -

Motor

* M8-T3 HP
Amps

* M8-T2

* M8-T1

» M8-PE

7,6

M8-T3/T2/T1/PE

Salida 115Veca
O:10 0O:10 124 @_ oV(PLC)
PLC

MS8 - TRA 108

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor

Transportador Sin-Fin de Tolva 8
5HP-7.6 A




Mg TRA109

Bornas

Mog-T1
Mo-T2
Mo-T3
Mo-PE

0:11

Mi1io TRA 110

Bornas

Mi0-T1
Mi0-T2

Mio-T3
Mi10-PE

0:12

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor

Transportador Sin-Fin de la tolva 9

LC1D25F7

Mo-C Bornas
VVa-Lg o[ [ === ———— ==

VV2-L2 o-| s |- S O o o o

VVo-1L1 ._l: |_|—-g----------------.

(O = e

Motor

* M9-T3 HP
Amps

* M9-T2

* M9-T1

* M9-PE

0:11 oV(PLC)

Mo-T3/T2/T1/PE

[\

Salida 115Vca
om om @— oV(PLC)

PLC

Mo - TRA 109

Transportador Sin-Fin de la tolva 10

Transportador Sin-Fin de Tolva 9
5HP-7.6 A

LCiD25F7

Mio-C Bornas
VV2—L3 ._|: |"—Q- ______________ -
VVa-Lao ._|: |"—Q- ______________ -
VVa-L1 ._|: [ g -

0:12[ M10-C]oV(PLC) Pm————————m————— -

Motor

* M10-T3 HP
Amps

* M10-T2

* M10-T1

* M10-PE

7,6

M10-T3/T2/T1/PE

Salida 115Veca
O:12 O:12 124 @_ oV(PLC)

PLC

Mio - TRA 110

Transportador Sin-Fin de Tolva 10
5HP-7.6 A




AA'%1 VARIADOR PARA CONTROLAR 6 DOSIFICADORES - SOLO UNA VEZ

3F-460Vca- 36Ka

BASCULA N°3
GM Allen Bradley
GV2ME14 6 - 10A 22F-D8P7N103
VV3-1 VV3-Ind Vvs
R« T— R U % VV3-L1
s s v % VV3-L2
TS T w — VV3-L3
COM-ED «-| /|- I:5 I @ PE
COM-ED +| | L5 K3 H
0:13 | |-+ VV3-1 -
01 R1
o-| |-+ $=—————————@@F=— 1.6 Estado confirmacion de RUN
VV3-R I_
p—VV3-PC~ +-| |-#=——-= VV3-SFT =T 02 -COM-ED
R2
/|-
R3
VV3-PC 11
Bornas .
@— CHz- —f{r—-14
Viene del PLC SA:3 CH3- i
[
@— CH3+ — F—h15
CH3+ i
COM-EI Estado L5
COM-ED | /|- 1°4) I:5 I:5
VVs-I
COM-EI Falla L5
._| |_
VV3-1
Salida Borna Estado
0:13 0:13 o) - |- VV3-1 VV3-R] oV(PLC) ™ -
PLC VV3-I :
VV3-PC [ |-» VV3-SFT
Bornas
L1
L2
L3
PE
COM-ED
I:5 PLC- Entrada para estado del guardamotor VV3
1.6 PLC- Entrada para estado del variador (RUN)
0:13 PLC- Salida 6rden para energizar variador
CH3- Salida analoga controla la velocidad de VV3
CH3+




Mi11 TRA 111

Bornas

Mi1-T1
Mi11-T2|
M11-T3|
M1i1-PE

0:14

Mi1i2 TRA 112

Bornas

Mi2-Ti|
Mi2-T2
M12-T3
Mi2-PE

0:15

Transportador Sin-Fin de la tolva 11

LC1D25F7
Mi1-C Bornas Motor
VV3-L3 of === === mm——————- «M11-T3 HP 5
: Amps 7,6
VV3-L2 o | g == m «M11-T2
VV3-L1 o | g mm e m - « M11-T1
0:14[ M11-CJoV(PLC) @=—=————=—=——————- « M11-PE
M11-T3/T2/T1/PE
Salida 115Vca
0:14 0:14 oy M11-C } oV(PLC)
PLC
R . Mi1-TRA 111
PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor Transportador Sin-Fin de Tolva 11
5HP-7.6 A
Transportador Sin-Fin de la tolva 12
LC1D25F7
Mi2-C Bornas Motor
VV3-L3 o === === mmm == ————- «M12-T3 HP 5
: Amps 7,6
VV3-L2 ot | P mmmm «M12-T2
VV3-L1 of | === m—— = ————— « M12-T1
0115 OV(PLC) Pm=—=—=————————=- « M12-PE
M12-T3/T12/T1/PE
Salida 115Vca
0:15 0:15 > Mi2-C } oV(PLC)
PLC

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor

Mi2 - TRA 112

Transportador Sin-Fin de Tolva 12
5HP-7.6 A




Mi13 TRA 113

Bornas

M13-T1|
M13-T2
M13-T3
M13-PE

Mi14 TRA114

Transportador Sin-Fin de la tolva 13

LC1D25F7
Mi3-C Bornas Motor
VV3-L3 e | g s «M13-T3 Hp 5
. Amps 7,6
VV3-L2 || -5 - momsmmssm s «M13-T2
VV3-L1 e |- gTTTTmmmmmems e « M13-T1
0:16[ M13-C|oV(PLC) Prmm T s * M13-PE
M13-T3/T2/T1/PE
Salida 115Vca
0:16 0:16 o M13—Cl] oV(PLC)

PLC

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor

Mi3 - TRA 113

Transportador Sin-Fin de Tolva 13
5HP-7.6 A

Transportador Sin-Fin de la tolva 14

LC1D25F7
Mi14-C Bornas Motor
V3-L3 o T Tmmmmms e - M14-T3 HP 5
. Amps 7,6
VV3-L2 oofs |- T mmomsssssss e « M14-T2
LA R P R I e « M14-T1
0:17 OV(PLC) P « M14-PE
M14-T3/T2/T1/PE
Salida 115Vea
0:17 0:17 1’2 Mi4-CJ oV(PLC)
PLC

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor

Mi4 - TRA 114

Transportador Sin-Fin de Tolva 14
5HP-7.6 A




Mi1i5 TRA115

Bornas

Mi5-T1
Mis-T2
Mi15-T3
M15-PE

M16 TRA 116

Bornas

M16-T1
M16-T2
M16-T3
M16-PE

Transportador Sin-Fin de la tolva 15

LC1D25F7
Mi5-C Bornas Motor
VV3-L3 e | g s < M15-T3 Hp 5
. Amps 7,6
VV3-L2 || -5 - momsmmssm s « M15-T2
VV3-L1 e |- gTTTTmmmmmems e « M15-T1
0:18[ M15-Cov(PLC) Prmm T s * M15-PE
M15-T3/T2/T1/PE
Salida 115Vca
0:18 0:18 o Mi5-Ct oV(PLC)
PLC

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor

Mis5- TRA 115

Transportador Sin-Fin de Tolva 15
5HP-7.6 A

Transportador Sin-Fin de la tolva 16

LC1D25F7
M16-C Bornas Motor
V3-L3 o T Tmmmmms e - M16-T3 HP 5
. Amps 7,6
VV3-L2 oofs |- T mmomsssssss e « M16-T2
VV3-Li e | T m s « M16-T1
0:19 OV(PLC) P « M16-PE
M16-T3/T2/T1/PE
Salida 115Vca
0:19 0O:19 r M16-CJ oV(PLC)
PLC

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor

Mi6 - TRA 116

Transportador Sin-Fin de Tolva 16
5HP-7.6 A




VARIADOR PARA CONTROLAR 6 DOSIFICADORES - SOLO UNA VEZ

3F-460Vca- 36Ka

BASCULA N°4
GM Allen Bradley
GV2ME14 6 - 10A PF523
Yal VV4-Ind VV4
R | R U = VV4-L1
SN s v — VV4-Lo
T oS T w @ VV4-l3
COM-ED «-| /|- I:7 1 @ PE
COM-ED +| |- I 1 =
0:20 *| |-= VVg-1 -
01 R1
o-| |-+ == 1:8 Estado confirmacién de RUN
VV4-R I_
VV4-PC= +-| |-#=== VV4-SFT ==t 02 COM-ED
R2
o /|-
R3
VV4-PC k11
Bornas N
@— CH4 —{r—t-14
Viene del PLC SA:3 CHg- H |
@—  CH4r — —h13
CH4+ -l-
COM-EI Estado L7
COM-ED | /] 14} 1.7 1.7
VVg-1
COM-EI Falla I:7
| |-
VV4-I
Salida Borna Estado
0:20 0:20 2, - |- VV4-1 VV4-R oV(PLC) = .
PLC VVg-1 :
VV4-PC o |- VV4-SFT
Bornas
L1
L2
L3
PE
COM-ED
L7 PLC- Entrada para estado del guardamotor VV4
1:8 PLC- Entrada para estado del variador (RUN)
0:20 PLC- Salida 6rden para energizar variador
CHg- Salida analoga controla la velocidad de VV4
CH4+




Mi17 TRA 117

Bornas

M17-T1
Mi17-T2
M17-T3
M17-PE

0:21

Mi18 TRA 118

Bornas

M18-Ti|
Mi18-T2
Mi18-T3
M18-PE

0:22

Transportador Sin-Fin de la tolva 17

LC1D25F7
Mi17-C Bornas Motor
VV4-L3 of g mm = mmm e ———— «M17-T3 HP 5
: Amps 7,6
VV4-L2 o | g === m «M17-T2
VV4-L1 o | g « M17-T1
A bbby « M17-PE
M17-T3/T2/T1/PE
Salida 115Vca
0:21 0:21 oy Mi7-C } oV(PLC)
PLC
oy . Mz17 - TRA 117
PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor Transportador Sin-Fin de Tolva 17
5HP-7.6 A
Transportador Sin-Fin de la tolva 18
LC1D25F7
Mi8-C Bornas Motor
VV4-L3 of g mmm = mmm e ——— +M18-T3 HP 5
: Amps 7,6
VV4-L2 ofs | P m === m +M18-T2
VV4-L1 of | == mmm— e m———— « M18-T1
0:22 oV(PLC) P mmmmmmmm—m—————— - M18-PE
M18-T3/T18/T1/PE
Salida 115Vca
0:22 0:22 24 M18-C } oV(PLC)
PLC

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor

Mi8 - TRA 118

Transportador Sin-Fin de Tolva 18
5HP-7.6 A




Mi19 TRA 119

Bornas

M19-Ti|
M19-T2
M19-T3
M19-PE

M20 TRA 120

Transportador Sin-Fin de la tolva 19

LC1D25F7
Mi19-C Bornas Motor
AT T I it «M19-T3 Hp 5
. Amps 7,6
VV4-L2 oofe |5 g --m oo msmm s « M19-T2
A2 B R I e« i « M19-T1
0:23 oV(PLC) Prmm T s * M19-PE
M19-T3/T2/T1/PE
Salida 115Vca
0:23 0:23 24 M19-C ]l oV(PLC)
PLC

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor

Transportador Sin-Fin de la tolva 20

Mi19- TRA 119

Transportador Sin-Fin de Tolva 19
5HP-7.6 A

LC1D25F7y
M20-C Bornas Motor
VV4-L3 | |- g *M20-T3 HP 5
: Amps 7,6
VVg4-L2 o-|s |5 === * M20-T2
A B I e A * M20-T1
0:24 OV(PLC) @==————————=——=—=- - M20-PE
M20-T3/T2/T1/PE
Salida 115Vca
0:24 0:24 r M20-CJ oV(PLC)
PLC

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor

Mz20 - TRA 120

Transportador Sin-Fin de Tolva 20
5HP-7.6 A




M21 TRA 121

Bornas

M21-Ti|
M21-T2
M21-T3
M21-PE

M22 TRA 122

Transportador Sin-Fin de la tolva 21

LC1D25F7
M21-C Bornas Motor
AT T I it «M21-T3 Hp 5
. Amps 7,6
VV4-L2 oofe |5 g --m oo msmm s « M21-T2
A2 B R I e« i « M21-T1
0:25[ M21-C|oV(PLC) @mmmmmmmmmmm s - M21-PE
M21-T3/T2/T1/PE
Salida 115Vca
0O:25 0:25 o M21—C]l oV(PLC)
PLC

PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor

M21-TRA 121

Transportador Sin-Fin de Tolva 21
5HP-7.6 A

Transportador Sin-Fin de la tolva 22

LC1D25F7y
M22-C Bornas Motor
VV4-L3 | |- g *M22-T3 HP 5
: Amps 7,6
VVg4-L2 o-|s |5 === *M22-T2
A B I e A *M22-T1
0:26 OV(PLC) @==————————=——=—=- - M22-PE
M22-T3/T2/T1/PE
Bornas Salida 115Vca
0:26 0:26 r M22-CJ oV(PLC)
M22-T1 PLC
M22-T2
M22-T3
M22-PE
Mz22 - TRA 122
0:26 PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor Transportador Sin-Fin de Tolva 22
5HP-7.6 A




M23 TRA 123 Transportador Sin-Fin de la tolva 23

LC1D25F7
M23-C Bornas Motor
VV4-L3 of g = e «M23-T3 HP 5
: Amps 7,6
VV4-L2 o | g === m « M23-T2
VV4-L1 o g m « M23-T1
0:27 oV(PLC) R « M23-PE
M23-T3/T2/T1/PE
Bornas Salida 115Vca
0:27 0:27 124 M23-C| oV(PLC)
M23-T1 PLC
M23-T2
M23-T3
M23-PE
M23 - TRA 23
S . Transportador Sin-Fin de Tolva 23
0:2 -
7 PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor SHP-7.6A




M24 TRA 709 TRANSPORTADOR DE CADENA

GM
GV2ME14 6-10A LCiD25F7
&4—1 M24-C Bornas Motor
T« > |l |-¢ gm==———= mEmmmm————— * M24-T3 HP 4
. Amps 7,6
s o] |-¥ Fm——m——m—mm—m—m - M24-T2
RN o] ]-F g====== e Ll « M24-T1
COM-ED | /|-~ Ig :
COM-ED | | L9  Ma4-24] M24-C|oV(PLC) P=mmmmmmmmmmm—m e * M24-PE
M24-T3/T2/T3/PE
COM-EL Estado  I.g
COM-EL O | /] 2] L9 L9
M24-1
COM-EL Falla L9
o |-
M24-1
Bornas
Salida 115Vea
M24-T1 0:28 0:28 12} 0:28 | |® M24-1 M24-C oV(PLC)
M24-T2| PLC Mag4-1
M24-Tg)
M24-PE
COM-ED M24 - TRA709
I:9 PLC- Entrada para estado del guardamotor Transportador de Cadena
0:28 PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor 4HP-7.6A

Mz25 ELE 801 ELEVADOR DE CANGILONES 801

GM
GV2ME32 24-32A LC1D32F7
,&5—1 M25-C Bornas Motor
T > o2 |-¢ R « M25-T3 HP 20
. Amps 27
s\ o |- |5 P « M25-T2
R ~. | gm————— R — . M25-T1
COM-ED «|/|-+ L10 .
COM-ED +| |- L10 Ma25-1 OV(PLC) o e - M25-PE
M25-T3/T2/T1/PE
COM-EL Estado  I:10
COM-ED | /- 1 I:10 I:10
Mas-1
COM-EL Falla I:10
- |-
Ma25-1
Bornas Salida 115Vca
0:29 0:29 12 0:29 | |7 M25-1 Ma25-C oV(PLC)
M25-T1 PLC Ma25-1
M25-T2|
M25-T3
M25-PE]
COM-ED Mz25 - ELE 801
L:10 PLC- Entrada para estado del guardamotor Elevador de Gangilones 801
0:29 PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor 20 HP-27A




M26 TRA 810

GM

TRANSPORTADOR DE CADENA

GV2ME14 6-10A LCiD25F7
&6—1 M26-C Bornas iMotor
T « ~ ._|: |_. i HP 4
o ; Amps 7,6
s o] |5 gm=mmmmmmmmmm e {+ M26-T2
RN o] |-F e itk {e M26-T1
COM-ED |/ |-+ @11 .
COM-ED +| |- Lu M26-1] M26-C]oV(PLC) P==———= e aaialattel {« M26-PE
M26-T3/T2/T1/PE
COM-EL Estado L1
COM-ED | /- 14 I I
M26-1
COM-EL Falla L1
- |-
M26-1
Bornas Salida 115Vca
0:30 0:30 1) 0:30 | |7 M26-1 M26-C oV(PLC)
M26-T1 PLC M26-1
M26-T2|
M26-T3|
M26-PE
COM-ED M26 - TRA 810
L Transportador de Cadena
0:30 PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor 4HP-7.6 A
M27 TRA 811A TRANSPORTADOR DE CADENA
GM
GV2ME14 6-10A LCiD25F7
,&7—1 M27-C Bornas Motor
T. > o) |- PFrmmmm e « M27-T3 HP 4
: Amps 7,6
s o] |5 e - M27-T2
RN o |0 |5 g-—----= e « M27-T1
COM-ED «| /|-~ Ti2 :
COM-ED «| |+ D12 May-1[ M2y-C|oV(PLC) gm=mmmmmmmmmm e « M27-PE
M27-T3/T2/T1/PE
COM-EL Estado  I:12
COM-ED | /- 14 I:12 T:12
M27-1
COM-EL Falla L:12
- |-
May-1
Bornas Salida 115Vca
0:31 0:31 12 0:31 | |7 M27-1 Ma27-C oV(PLC)
M27-T1 PLC M27-1
M27-T2
M27-T3
M27-PE]
M27 - TRA 811A
COM-ED Transportador de Cadena
L:12 PLC- Entrada para estado del guardamotor 4HP-7.6A
0:31 PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor




M28 TRA 811B TRANSPORTADOR DE CADENA

GM
GV2ME14 6-10A LCiD25F7
28-1 M28-C Bornas Motor
T ™ o|" |- P « M28-T3 HP 4
. Amps 7,6
s\ o]+ |5 P m e - M28-T2
RN .|l |5 g-—=—== e - M28-T1
COM-ED «-| /|- I3 "
COM-ED +| |- L13 M28-1] M28-C]ov(PLC) P==——== e aaialattel - M28-PE
M28-T3/T2/T1/PE
COM-EL Estado  I:13
COM-ED | /] 172] i) I:13
M28-1
COM-EL Falla = T3
o |-
M28-1
Bornas Salida 115Vca
0:32 0:32 124 0:32 - |® M28-1 M28-C oV(PLC)
M28-T1 PLC M28-1
M28-T2|
M28-T3|
M28-PE
M28 - TRA 811B
COM-ED Transpoﬁ;}dor (ée [Eadena
1:13 PLC- Entrada para estado del guardamotor 4 7
0:32 PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor
M29 TRA 905 TRANSPORTADOR DE CADENA
GM
GV2ME20 13-18A LC1D32F7
&9—1 M29-C Bornas Motor
T. > o] Pmmmm e « M29-T3 HP 74
. Amps 14
s\ o]+ |5 g-——--= e - M29-T2
RN .|l |5 Pm———————————— - - M29-T1
COM-ED «-| /|-~ T4 "
COM-ED | | T14  M2g-1] M29-C|oV(PLC) R il * M29-PE
M29-T3/T2/T1/PE
COM-EL Estado  TI:14
COM-ED | /] 174] I:14 I:14
M29-1
COM-EL Falla I:14
o |-
Mz29-1
Bornas Salida 115Vca
0:33 0:33 12 0:33 - |® M29-1 M29-C oV(PLC)
M29-T1 PLC Ma2g-1
M29-T2|
M29-T3)
M29-PE
COM-ED Mz2g9 - TRA 905
L:14 PLC- Entrada para estado del guardamotor Transportador de Cadena
0:33 PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor 7.4 HP -14 A




M30 TRA1015A TRANSPORTADOR DE CADENA

GM
GV2ME14 6-10A LCiD25F7
&0-1 Ms3o-C Bornas Motor
T+ o |C |- gm===== mEmmm—————— * M30-T3 HP 4
: Amps 7,6
s o|- |-¥ Fm——m——m—mm—m—m - M30-T2
RN o]0 |5 g-—=—-= e - M30-T1
COM-ED «-| /|- TI:15 "
COM-ED | | T15  M3o0-1 M30-C|oV(PLC) P=mmmmmmmmmmm—m e « M30-PE
M30-T3/T2/T1/PE
COM-EL Estado  I:15
COM-ED | /] 172 I:15 I:15
M3o0-1
COM-EL Falla I:15
o |-
M3o-1
Bornas Salida 115Vca
0:34 0:34 12 0:34 .| | M30-1 M3o0-C oV(PLC)
M30-T1 PLC M3o0-1
M30-T2]
M30-T3]
M30-PE
COM-ED M30 - TRA 1015A
I:15 PLC- Entrada para estado del guardamotor Transportador de Cadena
0:34 PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor 4HP-7.6A
M31 TRA1015B TRANSPORTADOR DE CADENA
GM
GV2ME14 6-10A LCiD25F7
wl—l M31-C Bornas Motor
T. > o2 |- Prmmmm e « M31-T3 HP 4
o Amps 7,6
s o] |5 e « M31-T2
RN o] |-F g====== e bl « M31-T1
COM-ED «| /|~ L16 .
COM-ED «| |-+ L16 M31-1] M31-C | oV(PLC) g=mmmmmmmmmmm—m e * M31-PE
M31-T3/T2/T1/PE
COM-EL Estado 1:16
COM-ED | /- 1 I:16 1:16
M31-1
COM-EL Falla I:16
o |-
M31-1
Bornas Salida 115Vca
0:35 0:35 1°2) 0:35 - |® M31-1 M31-C oV(PLC)
M31-T1 PLC M31-1
Ma31-T2
Ma31-T3
M31-PE|
COM-ED M31 - TRA 1015B
1:16 PLC- Entrada para estado del guardamotor Transportador de Cadena
0:35 PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor 4HP-7.6 A




M32 TRA1016 TRANSPORTADOR DE CADENA

GM
GV2ME10 4-6,3A LCiD25F7
%2-1 Ma32-C Bornas Motor
T. > o |- F=———== e ————— + M32-T3 HP 3
. Amps 4,8
s o] |5 g———————————————— - - M32-T2
RN .|l |5 g-—=—-= e - M32-T1
COM-ED «-| /|- TIa7 "
COM-ED | |+ L1y M32-1[ M32-C]oV(PLC) P=mmmmmmmmmmm—m e « M32-PE
M32-T3/T2/T1/PE
COM-EL Estado  I:.17
COM-ED | /] 172 Iy Ty
M3s2-1
COM-EL Falla I:17
o |-
Ma32-1
Bornas Salida 115Vca
0:36 0:36 F— 0:36 .| |= M32-1 M32-C OV(PLC)
M32-T1 PLC M32-1
M32-T2|
M32-T3
M32-PE
-TRA 1016
COM-ED Transpog;dor (z;e ACadena
Ly PLC- Entrada para estado del guardamotor 3 4E
0:36 PLC- Salida 6rden para seleccionar el motor
M33 TRA1101 ELEVADOR DE GANGILONES 1101
M33- TRA 1101
Elevador de Gangilones 1101
30 HP - 40A
SCHNEIDER 1M33  M33-SS ;
NSX100F ' LOVATO !
3P-(35-50)A 1 ADXL0045600 i Motor
N33 3 ; HP 30
Re. = R Ugr——====== * M33-T1 Amps 40
SN -3 Ve —————— == ~ M33-T2
TN T m———————— * M33-T3
M33-4 | |- M33-5 Estado | ; L—TM33PE
C3 | |~ Ms33-2 Disparo ' i -
C3 : « A1 _":_!ﬂ_ L:18 Confirma M33-SS
' 211
OV(PLO—- A2 !
1 -
i 24!
1+ IN3 3
*-| |- COM-ED
= IN2 341
M33-R2 | ; : C3  115Vea
| |-~ M33-1 ™ IN1 11,
| 1 1 :
Bornas Ma33-C = C - M33-1
| 127 = |-
Ma33-T1 1 FAN+ H | 115Veca
M33-T2| i - |- i M33-2 M33-Ri| oV(PLC)
M33-T3 CeFAN- 14;
M33-PE 0:37 /I~ M33-4
COM-ED *-| |-+ I:18
COM-ED
1:18 SS Disparado
0:37
Salida M33-R1 M33-1 115Vca
0:37 14 0:37 -J/l-- M33-4 | |- M33-5 M33-R2 oV(PLC)
PLC Estado

M33-C

- Ms33-1



M34 TRA1104

TRANSPORTADOR DE CADENA

Ms34- TRA 1104

Transportador de Cadena

25 HP - 34A
SCHNEIDER 1M34  M34-SS ;
NSX100F ' LOVATO !
3P-(35-50)A 1 ADXL0045600 1 Motor
w4—1 ' ! HP 25
Re. R gr——====== ~ M34-T1 Amps 34
S - Ve ————— === ~ M34-T2
TS ~T —_——————— * M34-T3
M34-4 +| |+ M34-5 Estado ; ; L—hM34-PE
C3 | |-~ M34-2 Disparo : i -
c3 - A1 ———— Ti9 Confirma M34-SS
i 211
oV(PLC—- A2 ;
1 k|
i 24,
1+ IN3 3
~| |- COM-ED
= IN2 34,
M34-R2 ; : C3  115Vea
| |- M34-1 = IN1 11,
| | 5
Bornas Ms34-C ~C -] M3g-1
| 12— |-—|
Ma34-T1 1« FAN+ ! 115Vca
M34-T2| i -l |- i M34-2 M34-Ri| oV(PLC)
M34-T3| CFAN- 14}
M34-PE 0:38 «-|/]-- M34-4
COM-ED *-| |- I:19
COM-ED
L:19 SS Disparado
0:38
Salida M34-R1 M34-1 115Vea
0:38 4] 0:38 -[/]-+ M34-4 | |- M34-R2 oV(PLC)
PLC Estado

M34-C

-_| |_o

M34-1



3 Fases - 460Vca - 36 Ka

FINCA- CIENAGA DE ORO

[ A
! 1
H 1
25 Cms 25 Cms 25 Cms 125 :
: Cms :
1
- Y- i
a 1
D 1 1
D0l s2 ]| es BRU’s i |
i i
! 1
! 1
T : 1
C : :
Mi3-24 : :
i i
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
Mi3-24 ! !
1
i i
! 1
! 1
! 1
! 1
M25-32 : 175 :
1
| Cms 1
1
1
E . ] :
1 220
viv|v]vVv ! Cms
vivi|v]v ! i
12314 ss1 || SS ! i
2 1 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
I .
1
i i
! 1
! 1
. Bormasus Bornas Potencia 1 !
Tluminacion, ventilacion, 1 1
ete 1 :
0 Bornas oV 1
B v (11 X 1
== |0 e ] L[ i
1
r
20 Cms 20 Cms 20 Cms H 20 Cmq
1
G1 G G ! i
> z \ .
€= === 80 rmm==Dlgm—m—————- 80C =mmmmmm———— € 80
Cms e Cms
240 >
Cms
Dimensiones en metros [ Gi] G2] a3 m2 Kg
Altura [ 22[ 22] 22] 235 352
Ancho 08 08 08 24
Profundidad 0,6] 0,6 0,6
Lamina perfiles 14 14 14
Lamina tapas y puertas 16 16 16 Tiene que llevar argollas para cargue y descargue
IP 65 65 65

Color RAL 7032

Los tres gabinetes se pueden ir ensamblados

Atencion al huacal

- La distribucién de equipos puede cambiar de acuerdo a las dimensiones de los equipos, conservando la mayor eficiencia de espacio

La celda G3 en lo posible dejarla disponible por si se necesitan instalar mas equipos que salgan en el proceso del proyecto
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FINCA- CIENAGA DE ORO

3 Fases - 460Vca - 65 Ka

Tapas superiores desmontable

6 Argollas para descargue y descargue

El tablero debe ir completamente ensamblado

El tablerista TIENE que entregue minimo 15 filtros para los ventiladores
En la parte inferior no van tapas
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